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INTRODUCTION  

इस Theory के अनुसाय भैंने दो पऩ ॊडो को भानाहै 
जो space भें freely rotate कयते है 
इस theory के अनुसाय जफ दो rotate कय यहे 
पऩ ॊड एक दसुये के साथ टकयाते है तो बायी 
body,light body ऩय दो तयीके से force 
को रगाती है एक force जो पऩ ॊड को योटेशनर 
motion  तॊथा दसूया  actor उसे इपफाॊहती 
प्राणाॊगा देता है! 
 

Rotational force -> F sin θ  

straigth motion ->  F cos θ 

 

मह force body की ऩरयधध के प्रत्मेक बफन्द ु
ऩय सभान होते है। 
सभम सभान होने ऩय इस theory  के अनुसाय 
जफ कोई body  अऩने “ω” कोणीम वेग से 
घुभती है। उसभे elastic deformation होता 
है इस elastic deformation के तहत ही 

एक Rotational body दसुये Rotational 
body ऩय force रगाती है मह 
deformation उसके elastic गुण ऩय ननबभय 
कयता है। 
 

Deformation  

D ∝ 1 / elastic or D ∝ 1/ intermolecular force of 

body  
Θ is rotational angle, D = θ  

Θ= Ψ* ω/F  

D= Ψ* ω/F radian  

Ψ= deformation constant Ψ[newton -

second]  

Ψ it isdepends upon medium of 

rotation  

F =molecular force , ω= कोणीम वेग  
सभान सभम (t) is called super time 
according to “super time theory ”. 

 
Rotational deformation equation 
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Use in future – 

– 1 एक ग्रह से दसुये ग्रह ऩय आसानी स ेफहुत 
ही कभ सभम ऩय जामा जा सकता है। 
2-Rotating hammer के द्वाया ककसी बी body 

भें अधधक deformation उत्ऩन्न ककमा जा 
सकता है। 
Note= 1- Θ force के लरए responcible होता 
है इसे भै practical proof  कयने की कोलशस 
करॉ गा 
2- भै force analisis बी ककमा है। athor 

eveut की इसी लसद्धान्त के द्वाया लसद्ध होत ेहै। 
 

Rotational body- भाना एक lower viscocity 

की-कीई body जजस ऩय एक linear force 

apply होता है 
जजससे उसके अणु यैखिक ददशा भ ैगनत कयते है 
ऩयन्तु जफ उस ऩय एक mrω

2
 का घुणभक रगता 

है तो 
उसके अणु Θ कोण से होकय एक गोर ऩरयधध 
के रऩ भें घुभने रगते है 
 

F = mrω2 r=radious 

 

 

 
मह कोण body के सबी आणुओॊ के लरए सभाॊ 
होती है इसे कोण ऩय सबी कणों को एक साथ 
जोड़ कय यिा 
जाए तो एक गोर ratitonal body प्राप्त 
होगी 
 

Two rotate body-भानाएक body जजसका 
भ ॉँस फहुत ज्मादा है तथा उसकी बिज्मा बी फहुत 
ज्मादा है तफ 
उसके planet body कहेगे भाना r1 बिज्मा 
की body planet body है जजसका कोणीम 
वेग अधधक है 
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d1,d2 is straight different  

k1 ,k2 rotational force different 

F1,F2 is parallel force मे दोनों एक ही येिा ऩय है 
 

Two body mash Anti direction 
       

 
 

D=R2 cosΘ+F2 cosΘ-(F1 cosΘ+R1 

cosΘ)  

K=(F1 sinΘ+F2 sinΘ)-(R1 sinΘ+R2 

sinΘ) 

 
Note=> 1. इसभें जो बी force ज्मादा होगा 
एक body  टक्कय के फाद उसी डामयेक्शन भें 
घुभने रगती है 

 

2. इसका सफसे फड़ी फात मे है कक एक सभम 
t ऩय सबी body को एक सभान force  देता 
है ऩयन्तु सभम एक सभम t होना चादहए रेककन 
planet body के ऩास भें F = mrω2 force 
होता है 
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More rotational body mash another  
When „t‟ time is constact every rotating body 

 

 
D1-3=(F1cosΘ+R1cosΘ)-

(F3cosΘ+R3cosΘ)  

D2-3=(F2cosΘ+R2cosΘ)-

(R3cosΘ+F3cosΘ) 

Rotational force difference  
K1=F1sinΘ-R2sinΘ  

K2=F2sinΘ-R1sinΘ  

K1-3=( F1sinΘ+F3sinΘ)-( 

R1sinΘ+R3sinΘ)  

K2-3=( F3sinΘ+F2sinΘ)-( R3sinΘ-

R2sinΘ)  

„t‟ is called “super time ” 

According to “super time theory”. 

 
Note- 1. इसभें जो बी force ज्मादा होगा 
body उसी force की डामयेक्शन भें move 

कयने रगेगा 
2. is लसस्टभ के सबी योटेशनर force 

difference factor एक couple की तयह 
ware कयते है। 

 
 

FForce Transmit ion mollicular - 

Force के एक स्थान स े दसुये स्थान तक 
ऩायेपषत कयने के लरए जो अणु उत्तयदामी होते 
है। Force Transmit ion mollicule 
कहराता है। 
 

भाना एक body जजस ऩय बफ ॊद ु A ऩय एक 

force “P” work कय यहा है 
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मह force बफ ॊद ु‟B‟ तक m1, m2, m3, m4…………………..m∞ अणुओ को आन्तरयक आणपवक फर के 
कायण ऩरयपषत हो जाता है। मही अणु फर ऩरयष्ण अणु कहराता है 
 
Deformation in Rotating body - 

 
 
भाना एक body जजसकी लबन्न बिज्माओॊ की 
ऩयते स े लभरकय फनी है तथा r1,r2,r3 

बिज्माओॊ की body भें जो Deformation हीता 
है फो प्रत्मेक ऩयत भें सभान होता है 
 

मह Θ योटेशनर Deformation प्रत्मेक ऩयत के 
लरए सभान होता है तथा ऩयत के प्रत्मेक अणुओॊ 
के लरए 

सभान होता है। इसलरए प्रत्मेक ऩयत की बिज्मा 
मा व्मास सभान यहता है 
 

 मदद अधधक कोणीम वेग होने के कायण 

body  भें permanent Deformation हो 
सकता है। इसी Θ डामयेक्शन भें अणु आगे 
के ओय फड जामेगा। 

 
 


